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Az orientdl6 témakorok célja a zardvizsgan szerepld témakorok kijeldlése (az a témakor, ami itt nem
szerepel, zarovizsgan sem fog eldkeriilni). Az itt felsorolt és kifejtett témakorok a zardvizsgan nem
pontosan igy fognak kérdésként szerepelni:

e A nagyobb témakdrok kisebb kérdésekre lesznek bontva.
e Kisebb témakorok esetleg dssze lesznek vonva.

A zardvizsgan szerepldé kérdések nem tartalmazzak az itt {} zardjelben dolt betiivel megadott
informéaciokat, azokat tudni kell felsorolni, kifejteni.

I. Gyartorendszerek:
Gyaértérendszer definicioja.
Gyaértorendszerek alkotorészei.
Gyartérendszer kategoridk a termelékenység és a rugalmassag szerint.
A miihelyszerli (egyedi) gyartas és a tomeggyartas dsszehasonlitasa.
A transzfer sor €s a rugalmas gyartorendszer 6sszehasonlitésa.
. Rugalmas gyartasautomatizalas elemei.
II. Gyartorendszer elrendezések:
1. Statikus
2. Termék alapt
3. Folyamat alapu
4. Csoporttechnoldgia alapa
III. Rugalmas gyartérendszerek:
1. Meghatarozas.
2. Tipikus berendezések.
3. Elrendezés fajtak, azok eldnyei, hatranyai; melyiket mikor alkalmazzék.
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a) Soros

b) Zart hurok

c) Létra

d) Nyitott terii

e) Csoporttechnologia alapu:
(i) CsT soros elrendezés
(ii) CsT cella elrendezés
(iii) Cs T kozpont elrendezés

IV. Szakaszos anyagmozgat6 berendezések
1. Tipikus szakaszos miikodésti anyagmozgatd gépek (felsorolas).
2. Flggosinpalyas szakaszos anyagmozgatas
a) Tipikus kialakitas.
b) Fontosabb jellemzdk.
Targoncak fajtai (felsorolas, rajzokat nem kotelez6 tudni)
4. Vezet6 nélkiili jarmiivek (AGV)
a) Kerék kialakitasok
b) Palyakovetési elvek {induktiv, fotoszenzoros, lézeres pasztazo, kameras, giroszkopos, stb.;
az elso harom részletesebb ismertesése}
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5. Autonom mobil robotok (AMR)
a) Fontosabb jellemzdk.
b) Tipikus kialakitasok.
V. Folyamatos anyagmozgat6 berendezések
1. Meghatarozas, altalanos miikodési elv.
2. Tipikus folyamatos mitkddésti anyagmozgatd gépek (felsorolas).
3. Konvejorok
a) Konvejoros szallitas sajatossagai.
b) Kialakitasok (vazlatok, fontosabb jellemzok)
(i) Fiiggokonvejor
(a) Egypalyas (konnyii kivitel; nehéz kivitel)
(b) Kétpdlyas (konnyii kivitel; nehéz kivitel)
(ii) Alsopalyas konvejor
(a) Alsovontatasu
(b) Felsovontatdsu

4. Gorgobspalyak
a) Jellemzok, megoldhato anyagaramlasi feladatok.
b) Gorgdspalyak osztalyozasa.
¢) Atadasok fajtai, kialakitasai.
5. Szallitoszalagok
a) Jellemzdk, kialakitasok.
b) Tipusok {hevederes, lancos, elemtagos;.
6. Palettaszallito palyak
a) Jellemzok.
b) Kialakitasok (melyik milyen célra alkalmazhato):
(i) Fogazott szijas
(ii) Lancos (egyszerii lanc, szallitoprofilos lanc, gorgos lanc)
(iii) Gorgds (gorgospalya szallit palettat)

VL. Ipar 4.0 technologidk
1. Jellemezze a kovetkezo fogalmakat:
a) Ipari dolgok internete
b) Felhd alapu szamitas
¢) Nagymennyiségli adatok kezelése
2. Szimuléciok
a) Fajtai {idofiigges, véletlenszeriiség, idobeliség alapjan)
b) Diszkrét esemény-vezérelt szimulacio jellemzése
c) A ,digitalis iker” fogalma, fajtai {digitalis modell, arnyék, ,,igazi iker”}
3. AzlIpar 4.0 integracié 3 dimenziodja {vertikdlis, horizontalis, életciklus)
4. Kiber-fizikai gyartorendszerek fogalma



