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Szamitogépes mérésadatgyiijtés
Egy adott feladat, projekt tervezése soran a hardver-komponensek ¢és szoftverfejlesztési
felmérésénél milyen szempontokat sziikséges figyelembe venni?
Mi a SMoRES irdnyelv? Milyen eldnyei vannak az allapotgép strukturanak a szekvencialis
programozassal szemben? Mikor érdemes parhuzamosan futo6 ciklusokat hasznalni?
Mi az eseményvezérelt allapotgép (definicid, szemléltetd abra)? Milyen eldnyei vannak az
eseményvezérelt programozasnak a ciklikus lekérdezéssel szemben? Mi a ,,sequencer” (sorozat-
végrehajtd) allapotgép (definicid, szemléltetd abra)?
Melyik szoftverfejlesztési szemléletmddot valasztana abban a szoftverfejlesztési projektben,
amelyik teljes mértékben specifikalt? Melyik szoftverfejlesztési szemléletmodot valasztana egy
olyan szoftverfejlesztési projektben, amelyik jelentés mennyiségli innovaciot tartalmaz?
Mit neveziink beagyazott rendszernek? Mi a kemény valds idejii rendszer (hard real-time system
(HRT))? Adjon példat kemény valos idejli rendszerre! Mi a puha valds idejii rendszer (soft real-
time system (SRT))? Adjon példat puha valés idejii rendszerre!
rendszer (RTOS) legfontosabb tulajdonsagai? Milyen vezérlésii lehet egy valos-idejii operacios
rendszer (RTOS)? Mik a valos-idejli operacios rendszer (RTOS) feladatai?
Hogyan épiil ol egy adatgylijté rendszer? Milyen tulajdonsagokkal jellemezhetd egy analog jel?
Milyen tulajdonsagokkal jellemezhetd egy digitalis jel?
Mit mond ki a mintavételezési (Shannon) torvény? Mi befolyéasolja a mintavételezései frekvencia
nagysaganak megvalasztdsat adott feladatok esetében? Milyen hibak lehetnek mintavételezés
soran?
Mi a véges szamu minta lekérésti adatgytijtés folyamata? Mi a folytonos adatgytijtés folyamata?

. Milyen puffer tipusok léteznek? Milyen a FIFO jellegli adatgytjtési puffer? Milyen a cirkularis

adatgytjtési puffer?

Mi az adott méretli mintacsomagot kiadd jelgenerdlas folyamata? Mit jelent a regenerativ
jelkiadas? Mi a folytonos jelkiadasi folyamat?

Hogyan hatarozhaté meg a kimeneti jel frekvencidja a generdlt periddus, kimeneti frissitési
frekvencia és a generalt pontok szdma alapjan? Milyen hiba meriilhet fel folyamatos jelkiadas
esetén és hogyan sziintethetd meg ez a hiba?

Finommechanika
A finommechanikai szerkezet definicidja.
A méretkicsinyités hatésai.
A finommechanikai kotések felosztasa €s rendszerezése.
A finommechanikai szerkezetek felosztasa és rendszerezése.
Anyaggal zar6 kotések felosztasa és ismertetése.

Rugalmas alakvaltozassal zard kotések felosztasa €s ismertetése. Dobozolt kotések.
Finommechanikai egyenes vezetékek felosztasa és jellemz0 tulajdonséagaik.

. Hajtérugok, a hazba épitett rugo.
22.

Finommechanikai villamos kotések rendszerezése és bemutatasa.
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Szervopneumatika
Automatika, iranyitastechnika, vezérléstechnika fogalmanak meghatarozasai. Vezérlés ¢és
szabalyozas Osszehasonlitasa.
Analog és digitalis jel. AD atalakitas 1épései, nulladrendii tartd szerepe.
AD atalakitok fontosabb tulajdonsagai. A felbontoképesség fogalma (12 bites esetben példan
bemutatva).
Pneumatikus rendszer szabalyozasi (mozgésjellemzdk allitdsanak) lehetdségei, és eszkozei.
Proporcionalis eszkdzok a pneumatikéaban.
Szervo-hajtasoknal szokdsos referencia (zérus) pontok bemutatasa. Abszolut és relativ koordinata
megadas a FESTO szervo-pneumatikus hajtasnal.
Kozelitéskapcsolok fobb tipusai, jellemzdik. Analdg tavadoknak az ipari gyakorlatban alkalmazott
jeltartoméanyainak bemutatasa.
Szervopneumatikus hajtas felépitése, az egyes elemek feladatanak ismertetése, szerepe.
Analog ¢és digitalis szervo-pneumatikus vezérlés Osszehasonlitdsa. FESTO szervo-pneumatikus
hajtas elemeinek bemutatasa.



